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1. ПЛАНИРУЕМЫЕ РЕЗУЛЬТАТЫ ОБУЧЕНИЯ ПО ДИСЦИПЛИНЕ
Категория 
(группа) 

компетенций 
Системное и 

критическое 

мышление 

Код и наименование 
Код и наименование Наименование показателя 

индикатора достижения оценивания результата обучения 
компетенции компетенции по дисциплине 

УК-1. Способен Знать: основные законы 

осуществлять электротехники и теоретические 

критический анализ положения электрических 

проблемных машин. 

ситуаций на основе 
Уметь: рассчитывать 

системного подхода, 
характеристики 

вырабатывать 

УК-1.9. Выполняет 
поиск необходимой 
информации, её 
критический анализ и 
обобщает результаты 
анализа для решения 
поставленной задачи. электродвигателей постоянного и 

переменного тока, используя 
стратегию действий различные методы расчета 

Владеть: методами анализа и 
расчета электродвигателей 
постоянного и переменного тока. 
Знать: необходимый уровень 
знаний безопасной работы в 
электроустановках. 

УК-1.10.Использует 
системный подход 
для решения 
поставленных задач. Уметь: пользоваться 

нормативными документами, 
связанными с безопасной работой 
в электроустановках. 
Владеть: навыками работы в 
электротехнических установках в 
соответствии с нормами 
безопасности работы 

2. МЕСТО ДИСЦИПЛИНЫ В СТРУКТУРЕ
ОБРАЗОВАТЕЛЬНОЙ ПРОГРАММЫ

1. Компетенция УК-1. Способен осуществлять критический анализ

проблемных ситуаций на основе системного подхода, вырабатывать 

стратегию действий 

Данная компетенция формируется следующими дисциплинами. 

Стадия Наименование дисциплины 

1 Философия 

2 Социология и психология управления 
" Основы экономики .) 

4 Математика 

5 Физика 

6 Химия 

7 Основы инdюрмационных технологий в цифровой среде 

8 Начертательная геометрия и инженерная графика 

9 Теоретическая механика 

10 Сопротивление материалов 

11 Электротехника и основы электроники 

12 Электрические машины горных производств 

13 Теплотехника 



3. ОБЪЕМ ДИСЦИПЛИНЫ

Общая трудоемкость дисциплины составляет _l_ з ач . единиц, 72 часа . 

Форма промежуточной аттестации _____ з=а"-ч""'е:....::т'-------------
(экзамен. дифференцированный зачет, зачет) 

Вид учебной работы 1 Всего Семестр 

часов №9 

Общая трудоемкость дисциплины, час 72 72 

Контактная работа (аудиторные 6 36 

занятия), в т.ч.: 
лекции 4 17 

лабораторные 

практические 2 17 

групповые консультации в период - -
теоретического обучения и 
промежуточной аттестации2 

Самостоятельная работа студентов, 66 66 

включая индивидуальные и 
групповые консультации, в том числе: 

Курсовой проект 

Курсовая работа 

Расчетно-графическое задание 

Индивидуальное домашнее задание 9 9 

Самостоятельная работа на подготовку 57 57 

к аудиторным занятиям (лекции, 
практические занятия, лабораторные 
занятия) 

Зачет 



п/п 

2 

2 

2 

3 

2 

4. СОДЕРЖАЮIЕ ДИСЦШIЛИНЫ

4.1 Наименование тем, их содержание и объем 
Курс 5 Семестр 9 

Объем на тематический раздел по 
видам учебной нагрузки, час 

Наименование раздела 
(краткое содержание) (].) ::.:�

(].) 
':!' 

:s: :s: 
::: !;; ::r 

c;j 

(].) а. 
t=::; t::: 

1. Предмет и задачи курса. Общие понятия и определения

Основные понятия и определения. Классификация 1 
электрических машин. Принцип действия электрических 
машин постоянного и переменного тока. 
Структурная схема автоматизированного электропривода. 
Элементы электропривода: силовая, управляющая и 
электромеханическая части. Классификация 
электроприводов. Регулирование координат и принципы 
управления электроприводами. 

2. Механика электропривода.

Величины, характеризующие движение рабочей машины при 
поступательном и вращательном движениях. Уравнение 
движения электропривода и режимы работы. Приводные 
характеристики машин и механизмов. 
Механические характеристики 
Совместная работа двигателя и 
механизма. Условия выполнимости 
режима работы электропривода. 

электродвигателей. 
производственного 

установившегося 

3. Электроприводы с двигателями постоянного тока.

Конструкция двигателя постоянного тока (ДПТ). Основные 
параметры ДПТ. Механические и электромеханические 
характеристики ДПТ независимого и последовательного 
возбvждения. Энергетические режимы работы ДПТ. 
Регулирование скорости ДПТ: с помощью резисторов в цепи якоря; 
изменением магнитного потока; изменением напряжения, 
подводимого к якорю. Работа электропривода по системе 
"генератор-двигатель", "управляемый выпрямитель - двигатель", 
"широтно-импульсный преобразователь - двигатель". 

Виды торможения ДПТ. Генераторное торможение: переход в 
рекуперативный режим торможения за счет ускорения 
исполнительного механизма; с отдачей энергии в сеть в результате 
снижения напряжения. Динамическое торможение: при замыкании 
обмотки якоря на тормозные сопротивления; при спуске груза. 
Торможение противовключением. 

2 

2 

4. Электроприводы с двигателями переменного тока

4 

3 

3 

Конструкция асинхронного двигателя (Ад). Схема замещения АД. 2 2 
Электромеханические и механические характеристики АД. 
Определение параметров схемы замещения АД. Пуск АД с 
короткозамкнутым ротором прямым включением в сеть. 
Регулирование частоты вращения ротора АД с помощью: 2 3 
включения добавочных резисторов в цепь статора; включения 
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3 

№ 
п/п 

1 

2 

4 

5 

6 

добавочных резисторов в цепь ротора; изменением напряжения; 
изменением числа пар полюсов; изменением частоты питающего 
напряжения. 
Тормозные режимы работы электропривода с АД. Генераторное 1 2 

торможение с отдачей электрической энергии в сеть. Режим 
nротивовключения. Динамическое торможение. 

5. Выбор электродвигателя по мощности
Общие положения по выбору электродвигателя, порядок выбора 1 

электродвигателя. Нагрузочная диаграмма и тахоrрамма рабочей 
машины. 
Нагрев и охлаждение двигателей. Классификация режимов работы. 1 

Проверка двигателей: для продолжительного режима работы; в 1 

кратковременном режиме работы; для повторно-
кратковременного режима работы. Допустимая частота 
включений электродвигателей. 

Всего 4 2

4.3. Содержание практических занятий 

Наименование Тема лабораторного занятия К-во 
раздела ДИСЦИПЛИНЫ часов 

семестр №9 
Механика Изучение схем запуска электромашинных 4 

электропривода агрегатов MI-M2, М3-М4. Определение 
момента инерции и махового момента 
агрегатов методом свободного выбега. 

Электроприводы с Определение параметров и основных 3 

двигателями характеристик электродвигателя постоянного 
постоянного тока. тока с независимым возбуждением. 

Электроприводы с Исследование регулировочных свойств 3 

двигателями электродвигателя постоянного тока 
постоянного тока независимого возбуждения в системе 

"генератор-двигатель'' 
Электропривод с Исследование реверсивной схемы управления 4 

двигателями трехфазным асинхронным двигателем с

переменного тока. короткозамкнутым ротором с торможением 
Выбор электродвигателя противовключением 

по мощности. 
Электропривод с Исследование схемы управления трехфазным 3 

двигателями асинхронным двигателем с фазным ротором. 
переменного тока. 

ИТОГО: 2

4.4. Содержание курсового проекта/работы
3

Курсовой проект/ работа не предусмотрен учебным планом . 

3 

1 

1 

1 

57

Самостоятельная 
работа на 

подготовку к 
аудиторным

занятиям 

4 

3 

3 

4 

3 

29

.3 Если выполнение "'-'УРСового проекта/курсовой работы нет в учебно�• плане. то в шншо.,1 разпеле не-обхоnнмо указатъ t<He предусмотрено учебным планом>> 






















